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Technische Daten (Technical data): 
 
 
Betriebsspannung (voltage range): 
8 ... 34 V DC (loaddump) 
 
 
Arbeitstemperaturbereich 
(operating temperature range): 
-30 ... +55 °C(Derating +70°C) 
 
 
Schnittstelle (interface): 
CANopen DS 401 
 
 
Schutzart (enclosure protection): 
IP 66 
 
 
Gewicht (weight): 
ca. 1,7 kg 
 
 
Farbe (colour): 
RAL 7001;grau ( grey) 
 
 
Gehäusematerial (housing material): 
Aluminium (alloy) 

 

 

 
 
 
 
Transpondertype: 
HDX/TIRIS, FDX 125/134kHz 

 
 
HF-Kanäle (HF-channel): 
2x Long Range HDX 
1x Long Range HDX - 
2x Short Range HDX/FDX 

 
 
Digitale Eingänge (digital input): 
7x wahlweise (optional) NPN/PNP 

 
 
Leistungsschaltausgänge (power output): 
4x PNP 

 
 
Zulassungen (accreditations): 
EN 300330 
EN 301489 
EN-50357 
 
 
Verfügbare Befestigungsbleche 
(available mounting brackets): 
Typ 4,St.,gal. Zn, No.: 01-17-03047 
Typ 1, St.,gal. Zn, No.: 01-17-03048 
Typ 4-20, St.,gal. Zn, No.: 01-17-03050 
Platte m. Bolzen M8 (plate with bolt M8) 
St.,gal.Zn, No.: 01-17-03051 
Winkel (angle bracket) 40x40x4 mm 
St. gal.Zn, No.: 01-17-03052 
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Anschlussklemmen (connecting terminals): 
 

 

  
 
 

 

 
Range Position Signal Information 
Spannungsversorgung 
(power supply) 

1,2 
17,18 
 
3 
19 

┴ (-Ub) 
+Ub 
 
┴ (-Ub) 
+Uo 

Spannungsversorgung IDC30 
(power supply IDC30) 
 
Zusätzl. Spannungsversorgung für Lasten 
(additional power supply for burdens) 

Leistungsausgänge 
(power output) 
 

4,5,6,7 
 
20,21, 
22,23 

┴ (-Ub) 
 
O1,O2, 
O3,O4 

 
Anschluss von max. vier Lasten 1-4 
(connection of max. four burdens) 

Schnittstellen 
(interface) 
 

8 
24 
9 
25 

CAN+ 
CAN+ 
CAN- 
CAN- 

CAN-Bus durchgeschleift, wenn Endgerät, 
dann Abschlusswiderstand an Position 8/9  
(CAN – bus looped, if end divice, use 
terminating resistor between position) 

Digitale Eingänge 
(digital input) 
 

10,11,12, 
13,14,15, 
16 
 
26,27,28, 
29,30,31, 
32 
 
 
33,34,35, 
36,37,38, 
39 
 

┴ (-Ub) 
┴ (-Ub) 
┴ (-Ub) 
 
I1,I2,I3, 
I4,I5,I6 
I7 
 
 
+Us (+Ub) 
+Us (+Ub) 
+Us (+Ub) 
 

 
 
Anschluss passive oder aktive Sensoren1-7 
(connection of passive or active Sensors) 
 
 
 
 
 
Spannungsversorgung aktiver Sensoren 
(power supply of active sensors) 
 
 

 

 


